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Полное название 
программы 

Программа внеурочной деятельности «Робототехника» 

Направленность
программы 

Техническая 

Аннотация к 
программе 

Основное назначение программы "Робототехника" состоит в выполнении 

социального заказа современного общества, направленного на 

подготовку подрастающего поколения к полноценной работе в условиях 

глобальной информатизации всех сторон общественной жизни. 

Робототехника является одним из важнейших направлений научно-

технического прогресса, в котором проблемы механики и новых 

технологий соприкасаются с проблемами искусственного интеллекта. 

Содержание и структура программы «Робототехника» направлены на 

формирование устойчивых представлений о робототехнических 

устройствах как едином изделии определенного функционального 

назначения и с определенными техническими характеристиками. 

Основной метод, который используется при изучении робототехники, -

это метод проектов. 

Нормативно-
правоваябаза: 

- Федеральный Закон от 29.12.2012г.№273-ФЗ «Об образовании в 
Российской Федерации»(далее– ФЗ); 

- Федеральный закон РФот24.07.1998№ 124-ФЗ «Об основных 
гарантиях прав ребенка в Российской Федерации» (в редакции2013г.); 

- Стратегия развития воспитания в РФ на период до 2025года 
(распоряжение Правительства РФ от 29 мая2015 г.№996-р); 

- Концепцияразвитиядополнительногообразования(утвержденарасп
оряжениемПравительстваРоссийскойФедерацииот04.09.2014г. 

№1726-р); 

- СанитарныеправилаСП2.4.3648-20«Санитарно-
эпидемиологические требования к организации воспитания и 

обучения,отдыхаиоздоровлениядетейимолодежи»,утвержденнымипоста

новлениемГлавногогосударственногосанитарноговрачаРоссийскойФеде
рацииот 28.09.2020 №28. 

- Приказ Министерства просвещения РФ от 9 ноября 2018 г. N 
196"ОбутвержденииПорядкаорганизациииосуществленияобразовательн

ой деятельности по
 дополнительнымобщеобразовательным программам" (с 

изменениями и дополнениями от5сентября 2019 г.,30 сентября 2020 г.) 

- ПисьмоМинобрнауки  России  от  18.11.2015г.  №  09-3242 

«Методическиерекомендациипопроектированиюдополнительныхобщера

звивающихпрограмм,(включаяразноуровневыепрограммы)» 

- УставМАОУСОШ№9 

Уровень 
сложностисодержа
ния 

Базовый 

Место 
реализациипрогра
ммы 

Муниципальное бюджетное общеобразовательное учреждение 

«Куретская средняя общеобразовательная школа» 
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Возрастная
категория 

10-14лет 

Нормативный 
срокосвоенияпрогра
ммы 

4года 

Режим 
занятий,продолжит
ельностькаждогоза
нятия 

Занятиядо40минут,с учетомтребованийСП2.4.3648-20 

Форма обучения 
попрограмме 

Очная 

Формы 
организацииобразов
ательной 
деятельности 

групповая/индивидуальная 

Максимальноечисл
о
 детей,
обучающихся  в 
однойгруппе 

до8 человек 

 

Рабочая программа внеурочной деятельности «Робототехника» составлена на основе 

примерной рабочей программы по робототехнике, разработанная для обучения школьников5 –8 

классов, которые используют учебное пособие «Технология, робототехника» автора 

КопосоваД.Г. 

Основноеназначениепрограммы"Робототехника"состоитввыполнениисоциальногозаказасовр

еменногообщества,направленногонаподготовкуподрастающегопоколениякполноценной работе в 

условиях глобальной информатизации всех сторон общественной жизни.Робототехника является 

одним из важнейших направлений научно - технического прогресса, вкотором проблемы 

механики и новых технологий соприкасаются с проблемами искусственногоинтеллекта. 

Содержаниеиструктурапрограммы«Робототехника»направленынаформированиеустойчивых

представленийоробототехническихустройствахкакединомизделииопределенногофункционально

гоназначенияисопределеннымитехническимихарактеристиками. Основной метод, который 

используется при изучении робототехники, - этометод проектов. Под методом проектов 

понимают технологию организации образовательныхситуаций,вкоторыхучащийсяставит 

ирешаетсобственныезадачи,итехнологиюсопровождениясамостоятельной 

деятельностиучащегося. 

Робототехника в образовании – это междисциплинарные занятия, интегрирующие в 

себенаукиотфизикидоматематики,технологию,инженерноедело,техническоетворчествоиоснован

ныенаактивномобученииучащихся.Данноенаправлениедеятельностиспособноположитьначалофо

рмированиюуучащихсяцелостногопредставленияомиретехники,устройстве конструкций, 

механизмов и машин, их месте в окружающем мире. Реализация этогонаправления позволяет 

стимулировать интерес и любознательность, развивать способности 

крешениюпроблемныхситуаций,умениеисследоватьпроблему,анализироватьимеющиесяресурсы, 

выдвигать идеи, планировать решения и реализовывать их. Кроме того, реализацияданного 

направления помогает развитию коммуникативных навыков учащихся за счет 

активноговзаимодействиядетей входегрупповой проектнойдеятельности. 

В тоже время объективные процессы информатизации российского общества 

формируютсоциальный заказв сфере образованияв общем (ив сфере 

дополнительногообразованиявчастности)наувеличениевниманиякинформационнойграмотностиу

чащихся.Поэтомувструктуру предлагаемой программы включены теоретический материал и 

практические 

задания,направленныенаформированиекомпьютернойграмотностииинформационнойкультуры,н

авыковиспользованиякомпьютернойтехникиисовременныхинформационныхтехнологийдляреше

нияучебныхипрактическихзадач. 

http://azkurs.org/l-e-k-c-i-ya-ponyatie-kriminologii-kak-nauki-ee-istoriya-predm.html


Программа адресованаобучающимся в возрасте от 10 до 14 лет Максимальное число 

детей,обучающихсяводной группедо 8 чел. 

Программа внеурочной деятельности «Робототехника»являетсямодульной программой. 

Первыймодульпредставляетсобойстартовыйуровень(5классы)освоенияпрограммы.Онпред

полагает использование и реализацию общедоступных и универсальных форм 

организацииматериалаиминимальнуюсложностьпредлагаемогодляосвоениясодержанияпрограмм

ы. 

Второйитретиймодулисоставляютбазовыйуровень(6-

7классы).Онпредполагаетиспользование и реализацию таких форм организации материала, 

которые допускают 

освоениеспециализированныхзнанийиязыка,гарантированнообеспечиваюттрансляциюобщейицел

остнойкартиныврамкахсодержательно-тематическогонаправления программы. 

Четвертый модуль - продвинутый уровень (8 класс). Используются формы 

организацииматериала,обеспечивающиедоступксложныминетривиальнымразделамврамкахсодер

жательно-

тематическогонаправленияпрограммы.Такжепредполагаетуглубленноеизучениесодержанияпрогр

аммыидоступкоколопрофессиональнымзнаниямврамкахсодержательно-тематического 

направленияпрограммы. 

Планируемые результатыосвоения программы 

 

Личностныерезультаты.Обучающиесясмогут: 

– научитьсяиспользоватьнавыкикритическогомышлениявпроцессеработанадпроектом,отлад
киипубличномпредставлениисозданныхроботов; 

– получитьсоциальныйопытучастиявиндивидуальныхикомандныхсостязаниях; 

– найтисвоиметодыивостребованныенавыкидляпродуктивногоучастиявкоманднойработе; 

– развить

 внимательноеипредупредительноеотношениекокружающимлюдямиоборудованиюв 

процессе работы. 

Предметныерезультаты.Обучающиеся: 

– овладеют основными терминами робототехники и смогут использовать их 
припроектированиииконструированииробототехническихсистема; 

– поймутсмыслпринциповпостроенияробототехническихсистемисмогутобъя
снятьихзначение; 

– освоят основными принципы и этапы разработки проектов и

 смогутсамостоятельнои/илиспомощьюучителя создаватьпроекты; 

– освоятпринципыработымеханическихузловисмогутпонятьназначениеипринци

пыработы датчиков различного типа; 

– смогут выполнить алгоритмическое описание действий применительно
 крешаемымзадачам; 

– смогутотлаживатьсозданныхроботовсамостоятельнои/илиспомощьюучителя. 

Метапредметныерезультаты.Обучающиесясмогут: 

– найтипрактическоеприменениеисвязьтеоретическихзнаний,полученныхврамкахшк
ольной программы; 

– получитьпрактическиенавыкипланированиясвоейкраткосрочнойидолгоср

очнойдеятельности; 

– использоватьтворческиенавыкииэффективныеприемыдлярешенияпростыхтехнических

задач. 

– использоватьнапрактикезнанияобустройствахмеханизмовиумениесоставлять 



алгоритмырешенияразличныхзадач; 

– использоватьполученныенавыкиработыразличныминструментомвучебнойиповседневн

ой жизни. 
 

Содержаниепрограммы

5класс 

Роботы,(5часов) 

Сутьтерминаробот.Робот-андроид,областипримененияроботов. 
КонструкторEV3,егоосновные части и ихназначение. Способы подключения 

датчиков,моторови блокауправления.Правилапрограммирования роботов. 

Модульный принцип для сборки сложных устройств.

 Конвейернаяавтоматизированнаясборка.Достоинстваприменения 

модульного принципа. 

Современныепредприятияикультурапроизводства. 

Практика:исследовать основные элементы конструктора LEGO

 MINDSTORMSEducationEV3иправилаподключенияосновных 
частейи элементовробота. 

Робототехника(8часов) 

Понятие«робототехника».Тризакона(правила)робототехники.Современнаяробототехн

ика: производствоииспользованиероботов. 

Программирование,языкпрограммирования.

 Визуальноепрограммированиевр

обототехнике.Основныекоманды. Контекстная справка. 

Взаимодействие 

пользователясроботом.Достоинствографическогоинтерфейса.ОшибкивработеРоботаиих 

исправление.Памятьробота. 

Автомобили(4часа) 

Способыповоротаробота.Схемаинастройкиповорота.Вычислениеминимальногорадиусаповоро
татележкиилиавтомобиля. 

Знакомство с понятиями«Кольцевыеавтогонки»,«Автопробег».Практика: 
выполнениеисследовательскогопроекта. 

 

Роботыиэкология(2часа) 

Понятие об экологической  проблеме, моделирование  ситуации по

 решениюэкологическойпроблемы. 

Практика:разработкапроектадляроботапорешениюоднойизэкологическихпроблем. 

Роботыиэмоции,(5часов) 

Социальныефункцииробота.Способыпередачиэмоцийроботомнабазеплатформы 
EV3.Сутьконкурентнойразведки,цельееработы.Роботы-

саперы,ихосновныефункции,Управлениероботами-саперами. 

Практика:созданиеипроверкаработоспособностипрограммыдляроботапоустановкеконтактас

представителемвнеземнойцивилизации. 

 

Первыеотечественныероботы(1час) 

Первыероссийскиероботы,краткаяхарактеристикароботов. 

Практика: создание модуля «Рука» из конструктора, отладка и

 проверкаработоспособностиробота. 

Имитация(5часов) 

Роботы-тренажеры,видыроботов–

имитаторыисимуляторы,назначениеиосновныевозможности.Понятиеалгоритм.Свойстваалгоритмов

.Особенностилинейногоалгоритма. 

Понятия«команда»,«исполнитель»,«системакомандисполнителя».Свойствасистемыкомандисп



олнителя. 

Практика:проведениеисследованияповыполненнымпроектам,построеннымполинейнымалгор

итмам;испытанияробота«Рука»и«Робота-сапера». 



Звуковыеимитации(3часа) 

Понятия «звуковой редактор»,«конвертер».Практика: практическаяработа 

взвуковомредакторе. 

6 класс 

 

Космическиеисследования(4часа) 

Космонавтика.Роботывкосмосе.Проект«Первыйспутник».Проект«Живойгруз».Исследованиял

уны.Проект«Первыйлунныймарафон».Гравитационныйманевр.Проект 

«ОбратнаясторонаЛуны». 

Искусственныйинтеллект(4часа) 

ТестТьюрингаипремияЛѐбнера.Искусственныйинтеллект.Интеллектуальныероботы. 

Справочныесистемы.Исполнительноеустройство.Проект«Первыеисследования». 

Концепт-Кары(1час) 

Что такое концепт-кар. Проект «Шоу должно 

продолжаться».Моторыдляроботов(2часа) 

Сервомотор. Тахометр. Проект 

«Тахометр».Компьютерноемоделирование(

2часа) 

Модели и моделирование. Цифровой дизайнер. Проект «Первая 3D-

модель».Правильныемногоугольники(1час) 

Углы правильных многоугольников. Проект 

«Квадрат».Пропорция(1час) 

Методпропорции.Проект «Пчеловод».Перваяпроверка. 

«Всѐестьчисло»(1час) 

Итерации. Магия чисел. Проект «Счастливая 

восьмерка».Вспомогательныеалгоритмы(1час) 

Вложенныециклы.Вспомогательныеалгоритмы.Проект«Правильныйтахометр». 

«Органычувств»робота(4часа) 

Чувственное познание. Робот познает мир. Датчик звука. Проект «На старт, 

внимание,марш!» Проект «Инстинкт самосохранения». Проект «Автоответчик». Проект «Робот-

кукушка».Проект«Визуализируемгромкостьзвука». 

Всѐвмиреотносительно(2часа) 

Как измерить звук. Проценты от числа. Проект «Измеритель уровня шума». 

Конкатенация.Безопасностьдорожногодвижения(6часов) 

Третье воскресенье ноября. Первая проблема. Датчик цвета и яркости. Проект 

«Дневнойавтомобиль».Потребительскиесвойстватовара.Альтернатива.Проект«Безопасныйавтом

обиль».Проект«Трехскоростноеавто».Проект«Ночнаямолния».Проект«Автонакраю». 

Фотометрия(3часа) 

Измерение яркости свет. Проект «Режим дня». Проект «Измеритель 

освещенности».Датчиккасания(2часа) 

Тактильные ощущения. Датчики касания. Проект «Перерыв 15 минут». Проект «Кто 

неработает– тотнеест». 

Резерв(1час) 

6 класс 

 

Системыперевода(2часа) 

Язык«человек  -  компьютер».  Практическая  работа  «Компьютерные   переводчики». 

Практическаяработа«Техническийперевод». 

Кодирование(4часа) 

АзбукаМорзе.Проект«Телеграф».Практическаяработа«Кодируемидекодируем». 

Практическаяработа «Борьбасошибкамиприпередаче». 

Мирвцвете(1час) 

Цвет для робота. Проект «Робот определяет цвет». Проект «Меняем 

освещенность».Мирзвука(1час) 



Частота звука. Проект «Симфония 

звука».Роботывлесу(1час) 

Защитныелесонасаждения.Проект«Лесовосстановительнаярубка».Проект«Ажурныенасажени

я». 

Число«ПИ»(3часа) 

Диаметридлинаокружности.Практическаяработа«Неверьсвоимглазам».Эксперимент 

«Ищемвзаимосвязьвеличин.Немногоистории.Проект «Робот-калькулятор». 

Измеряемрасстояние(2часа) 

Курвиметр и одометр. Математическая модель однометра. Проект 

«Одометр».Моделькурвиметр. 

Время(1час) 

Секунда. Таймер. Проект 

«Секундомеры».Системаспортивногохроно

метрожа(2часа) 

Проект«Стартоваякалитка».Минуты,секунды,миллисекунды…Мойблокспараметром. 

Проект«Самыйпростойхронограф». 

Скорость(2часа) 

Проект «Измеряем скорость». Скорость равномерного движения.

 Скоростьнеравномерногодвижения.Проект 

«Спидометр».Зависимостьскоростиотмощностимотора. 

Гдечерпатьвдохновение(5часов) 

Бионика.Датчикультразвука.Проект«Дальномер».Проект«Робот-прилипала».Проект 

«Соблюдениедистанции».Проект«Охраннаясистема». 

Изобретательство(2часа) 

Терменвокс. Проект «Умный 

дом».Системаподсчѐтапосетителей(3часа) 

Подсчетпосетителей.Переменные.Проект«Считаемпосетителей».Проект«Счастливыйпокупат

ель».Проект«Проходчерез турникет». 

Парковкавгороде(5часов) 

Плотностьавтомобильногопарка.Проблемапарковкивмегаполисе.Проект«Парковка». 

Оптимизация.Опыт–сыношибоктрудных. 

Резерв(1час) 

6 класс 

Сложныепроекты(1час) 

Какработатьнадпроектом.Проект«Системагаз-тормоз». 

Реализуемиоформляемпроект.Проект«РоботнаКПП».Проект«Робот-уборщик». 

Проект«Цветоваясистемауправления». 

Программныйпродукт(2часа) 

Требованияквашимпрограммам.Практическаяработа«Свойстваматематическихдействий».Пра

ктическаяработа«Вспомогательнаяпеременная».Практическаяработа«Сравни 

–иузнаешьистину».Проект «Управлениеэлектромобилем». 

Механическиепередачи(1час) 

Зубчатыепередачи.Исследование«Передаточныеотношения».Практическаяработа 

«Спидометрдляроботаскоробкойпереключенияпередач».Проект«Мгновеннаяскорость». 

Импровизация(3часа) 

Импровизацияиробот.Исследование«Случайноечисло».Проект«Игравкости».Проект 

«Конкурстанцев».Проект«Робот,говорящийвыпавшеечисло». 

Персональныеданные(1час) 

Dybiko. Практическая работа «PAN или пропал». Проект «Экипаж 

лунохода».Ручноеуправление(1час) 

Системыуправления.Практическаяработа«Замкнутаяиразомкнутаясистемыуправления».Пр

окт«Геймпад». 

Промышленныероботы(4часа) 

Роботы в промышленности. Проект «Движемся зигзагом». Проект «Плавное движение 

полинии». Проект «Движемся прямо». Проект «Используем двадатчика цвета». Проект 

«Гаражбудущего». Проект«Используем четыредатчика».Проект«Складскойробот». 



Автоматическийтранспорт(2часа) 

Персональный автоматический транспорт. Проект «Кольцевой маршрут». Проект 

«Инверсия». 

Автоматическоеуправление(3часа) 

Теорияавтоматическогоуправления.Проект«Держипланку».Проект«Робот,будьпринципиал

ьным».Проект«Секретнаяслужба». Проект«Поехалинарегуляторе». 

Законырегулирования(6часов) 

Пропорциональныйзакон.Интегральныйзакон.Исследованиеработыинтегральногорегулятор

а. Дифференциальный закон. Исследование работы дифференциального регулятора.Линейные 

регуляторы. Практическая работа «Композиции линейных регуляторов». 

Нелинейныерегуляторы. Исследование работы кубического регулятора. Проект «Идеи новых 

регуляторов».Пропорционально-интегрально-дифференциальный регулятор. Проект «Соблюдай 

дистанцию».Проект«Вдольчерной линии». 

Профессия-инженер(8часов) 

Данные,информация, знания.Инженернаяспециальность.Проект 

«Сушилкадлярук».Проект«Светтофор».Практическаяработа«Секундомердляучителяфизкультур

ы».Практическая работа «Стартовая система». Проект «Приборная панель». Исследование 

работылифта.Практическаяработа«Стиральнаямашина».Практическаяработа«Регулятортемперат

уры».Проект«Послушныйдомашнийпомощник».Проект«Валли».Практическаяработа«Робот-

газонокосильщик».Проект«Робот-футболист».Практическаяработ«Робот-

погрузчик».Практическаяработа«Чертежнаямашина».Проект«Сборкосмическогомусора». 

Резерв(1час) 

 

Учебныйпландополнительнойобщеобразовательнойобщеразвивающейпрограммы 

«Робототехника»,5класс 

 
 

№ 
 

Раздел,тема 

Общеекол

ичествочас

ов 

Изних: 

теория практика 

1 РОБОТЫ 5 3 2 

2 РОБОТОТЕХНИКА 8 4 4 

3 АВТОМОБИЛИ 4 2 2 

4 РОБОТЫИЭКОЛОГИЯ 2 1 1 

5 РОБОТЫИЭМОЦИИ 5 3 2 

6 ПЕРВЫЕОТЕЧЕСТВЕННЫЕРОБОТЫ 2 1 1 

7 ИМИТАЦИЯ 5 3 2 

8 ЗВУКОВЫЕИМИТАЦИИ 3 2 1 

 Итого: 34 19 15 



Учебныйпландополнительнойобщеобразовательнойобщеразвивающейпрограммы  

«Робототехника»,6класс 

 
 

№ 
 

Раздел,тема 
Общеекол

ичествочас

ов 

Изних: 

теория практика 

1 КОСМИЧЕСКИЕИССЛЕДОВАНИЯ 4 3 1 

2 ИСКУССТВЕННЫЙИНТЕЛЛЕКТ 4 3 1 

3 КОНЦЕПТ-КАРЫ 1 1 0 

4 МОТОРЫДЛЯРОБОТОВ 2 1 1 

5 КОМПЬЮТЕРНОЕМОДЕЛИРОВАНИЕ 2 1 1 

6 ПРАВИЛЬНЫЕМНОГОУГОЛЬНИКИ 1 1 0 

7 ПРОПОРЦИЯ 1 1 0 

8 «ВСЁ ЕСТЬЧИСЛО» 1 1 0 

9 ВСПОМОГАТЕЛЬНЫЕАЛГОРИТМЫ 1 1 0 

10 «ОРГАНЫЧУВСТВ»РОБОТА 4 2 2 

11 ВСЁВМИРЕОТНОСИТЕЛЬНО 2 1 1 

12 БЕЗОПАСНОСТЬ 

ДОРОЖНОГОДВИЖЕНИЯ 

6 3 2 

13 ФОТОМЕТРИЯ 3 2 1 

14 ДАТЧИККАСАНИЯ 2 1 1 

15 Резерв 1 0 1 

 Итого: 35 24 11 

 
 

Учебныйпландополнительнойобщеобразовательнойобщеразвивающейпрограммы  

«Робототехника»,7класс 

 
 

№ 
 

Раздел,тема 
Общеекол

ичествочас

ов 

Изних: 

теория практика 

1 СИСТЕМЫПЕРЕВОДА 2 2 0 

2 КОДИРОВАНИЕ 4 3 1 

3 МИРВЦВЕТЕ 1 1 0 

4 МИРЗВУКА 1 1 0 

5 РОБОТЫВЛЕСОПОЛОСЕ 1 1 0 



6 ЧИСЛО«ПИ» 3 2 1 

7 ИЗМЕРЯЕМРАССТОЯНИЕ 2 1 1 

8 ВРЕМЯ 1 1 0 

9 СИСТЕМАСПОРТИВНОГО

ХРОНОМЕТРАЖА 

2 1 1 

10 СКОРОСТЬ 2 1 1 

11 ГДЕЧЕРПАТЬВДОХНОВЕНИЕ 5 3 2 

12 ИЗОБРЕТАТЕЛЬСТВО 2 1 1 

13 СИСТЕМАПОДСЧЁТАПОСЕТИТЕЛЕЙ 3 2 1 

14 ПАРКОВКАВГОРОДЕ 5 3 2 

15 Резерв 1 0 1 

 Итого: 35 23 12 

 

 

Учебныйпландополнительнойобщеобразовательнойобщеразвивающейпрограммы  

«Робототехника»,8класс 

 
 

№ 
 

Раздел,тема 

Общеекол

ичествочас

ов 

Изних: 

теория практика 

1 СЛОЖНЫЕПРОЕКТЫ 3 2 1 

2 ПРОГРАММНЫЙПРОДУКТ 2 1 1 

3 МЕХАНИЧЕСКИЕПЕРЕДАЧИ 1 1 0 

4 ИМПРОВИЗАЦИЯ 3 2 1 

5 ПЕРСОНАЛЬНЫЕСЕТИ 1 1 0 

6 РУЧНОЕУПРАВЛЕНИЕ 1 1 0 

7 ПРОМЫШЛЕННЫЕРОБОТЫ 4 3 1 

8 АВТОМАТИЧЕСКИЙТРАНСПОРТ 2 1 1 

9 АВТОМАТИЧЕСКОЕУПРАВЛЕНИЕ 3 2 1 

10 ЗАКОНЫРЕГУЛИРОВАНИЯ 6 3 3 

11 ПРОФЕССИЯ—ИНЖЕНЕР 8 4 4 

12 Резерв 1 0 1 

 Итого: 35 21 14 



Системаоценкирезультатовобразовательнойдеятельности 

 

ПрограммыТехническойнаправленностиформируютуобучающихсянавыкиконструкторско

й,изобретательскойдеятельности,умениепретворятьидеювтехническийпродукт,способствуютрас

ширениютехническогокругозоравобластинаукиитехники.Программыпредусматриваюткаковладе

ниеэлементарнойграмотностьювобластиинформатики,робототехники,такиосвоениенавыковработ

ыссовременнымиИКТтехнологиями,позволяютразвиватьтворческоемышление,получатьконкретн

ыерезультатысвоеготруда.Предметныеобразовательныеобластимодуля-

робототехника,техническоемоделирование,художественнаяобработкаткани.Программытехничес

койнаправленностиориентированы на развитие интереса детейкинженерно- техническим 

иинформационнымтехнологиям,научно-

исследовательскойиконструкторскойдеятельностисцельюпоследующегонаращиваниякадровогоп

отенциалаввысокотехнологичныхинаукоемкихотраслях промышленности. Обучение по данным 

программ способствует развитию техническихи творческихспособностей, формированию 

логического мышления,умения анализировать 

иконструировать.Занятиявобъединенияхданнойнаправленноститакжедаютвозможностьуглублен

ногоизучениятакихпредметовкакфизика, математикаиинформатика. 

СистемадиагностикирезультатовосвоенияобразовательнойпрограммыПодведениеитоговио

пределениярезультатовобученияпроисходятвФормепроведенияпубличныхмероприятий, 

тематических выставок, экскурсий, защите проектов и другое, принимают участиевфестиваляхи 

конкурсахразличногоуровня. 

Модульной программой «Робототехника» предусматриваются следующие виды 

контроля:предварительный,текущий, итоговый, атакже промежуточный. 

Предварительный контроль проводится в первые дни обучения для выявления 

исходногоуровняподготовкиобучающихся,чтобыскорректироватьучебно-

тематическийплан,определитьнаправлениеи формы индивидуальнойработы. 

Промежуточный контроль. В конце каждой четверти проводится итоговое занятие в 

формезачета, состоящего из практической и теоретической частей. Проверка теоретического 

материалаосуществляетсявписьменнойформе(составляетсяизвопросовпокаждомуразделупрограм

мы).Практическаячасть состоитиз проверкиуменийинавыков потеме. 

Текущийконтрольпроводитсясцельюопределениястепениусвоенияобучающимисяучебного 

материала и уровня их подготовленности к занятиям. Этот контроль должен 

повыситьзаинтересованность обучающихся в усвоении материла. Он позволяет своевременно 

выявлятьотстающих, а также опережающих обучение с целью наиболее эффективного подбора 

методов исредствобучения. 

Итоговыйконтрольпроводитсясцельюопределениястепенидостижениярезультатовобучения,

закреплениязнаний,ориентацииобучающихсянадальнейшеесамостоятельноеобучение,участиевме

роприятиях,конкурсах.Накаждомзанятиипедагогиспользуетвзаимоконтрольи самоконтроль. 

Формы контроля: зачет, тестирование, письменный опрос, анкетирование, 

самостоятельнаяработа,педагогическоенаблюдение.Формыподведенияитогов:участиевконкурсах

,соревнованиях,сетевыхпроектах;выставкитворчества;результатыработобучающихсяфиксируютс

я на фото и видео в момент демонстрации созданных ими роботов из имеющихся вналичии 

учебных конструкторов по робототехнике;фото и видео материалы по результатамработ 

размещаются на сайте учреждения; предлагаются для участия на фестивалях и 

олимпиадахразличныхуровней. 



КАЛЕНДАРНЫЙУЧЕБНЫЙГРАФИК 

«Робототехника»,5класс 

 

№ 

 

Тема 
Кол-

вочасов 

Дата  

Примечание Планируе 
мая 

Фактичес 
кая 

РОБОТЫ 5  

1. Что такое робот 1    

2. Робот EV3 1    

3. Сборочныйконвейер 1    

4. Проект«Валли» 1    

5. Культурапроизводства 1    

РОБОТОТЕХНИКА 8  

6. Робототехникаиеезаконы 1    

7. Передовыенаправлениявробототехнике 1    

8. Программадляуправленияроботом 1    

9. Графическийинтерфейс 1    

10. Проект«Незнайка» 1    

11. Перваяошибка 1    

12. Памятьробота 1    

13. Каквыполнятьнесколькодел одновременно 1    

АВТОМОБИЛИ 4  

14. Минимальныйрадиусповорота 1    

15. Какможетповорачиватьробот 1    

16. Проект«Настройкадляповоротов» 1    

17. Кольцевыеавтогонки 1    

РОБОТЫИЭКОЛОГИЯ 2  

18. Проект «ЗемляФранца-Иосифа» 1    

19. Нормативы 1    

РОБОТЫИЭМОЦИИ 5  

20. Эмоциональныйробот 1    

21. Экранизвук 1    

22. Проект «Встреча» 1    

23. Конкурентнаяразведка.Ожидание 1    

24. Проект«Разминирование» 1    

ПЕРВЫЕОТЕЧЕСТВЕННЫЕРОБОТЫ 2  

25. Первыероссийскиероботы 1    

26. Краткаяхарактеристикароботов 1    

ИМИТАЦИЯ 5  

27. Роботы-симуляторы 1    

28. Алгоритмикомпозиция 1    

29. Свойстваалгоритма 1    

30. Системакомандисполнителя 1    

31. Проект«Выпускник» 1    

ЗВУКОВЫЕИМИТАЦИИ 3  

32. Звуковойредакториконвертер 1    

33. Проект«Послание» 1    

34. Проект«Парольи отзыв» 1    

35. Резерв 1    

Итого 35    



КАЛЕНДАРНЫЙУЧЕБНЫЙГРАФИК 

«Робототехника»,6класс 

 

№ 

 

Тема 
Кол-

вочасов 

Дата  

Примечание Планируем
ая 

Фактичес
кая 

КОСМИЧЕСКИЕИССЛЕДОВАНИЯ 4  

1. Космонавтика.Роботывкосмосе 1    

2. Проект«Первыйспутник».Проект«Живойгруз» 1    

3. Исследования луны. Проект 

«Первыйлунныймарафон» 

1    

4. Гравитационныйманевр.Проект«Обратная 
сторонаЛуны» 

1    

ИСКУССТВЕННЫЙИНТЕЛЛЕКТ 4  

5. Тест Тьюринга и премия

 Лѐбнера.Искусственныйинтеллект 
1 

   

6. Интеллектуальные роботы.

 Справочныесистемы 
1 

   

7. Исполнительноеустройство 1    

8. Проект«Первыеисследования» 1    

КОНЦЕПТ-КАРЫ 1  

9. Чтотакоеконцепт-

кар.Проект«Шоудолжнопродолжаться» 
1 

   

МОТОРЫДЛЯРОБОТОВ 2  

10. Сервомотор.Тахометр 1    

11. Проект «Тахометр» 1    

КОМПЬЮТЕРНОЕМОДЕЛИРОВАНИЕ 2  

12. Моделиимоделирование     

13. Цифровойдизайнер.Проект«Первая3D-

модель» 

    

ПРАВИЛЬНЫЕМНОГОУГОЛЬНИКИ 1  

14. Углыправильныхмногоугольников.Проект 
«Квадрат» 

1 
   

ПРОПОРЦИЯ 1  

15. Метод пропорции. Проект «Пчеловод». 
Перваяпроверка 

1 
   

«ВСЁЕСТЬЧИСЛО» 1  

16. Итерации.Магиячисел.Проект«Счастливаявос

ьмерка» 
1 

   

ВСПОМОГАТЕЛЬНЫЕАЛГОРИТМЫ 1  

17. Вложенные циклы. Вспомогательные 
алгоритмы.Проект«Правильныйтахометр» 

1 
   

«ОРГАНЫЧУВСТВ»РОБОТА 4  

18. Чувственноепознание.Роботпознаетмир 1    

19. Датчикзвука.Проект«Настарт,внимание,марш!

»Проект«Инстинктсамосохранения» 
1 

   

20. Проект «Автоответчик». Проект «Робот-

кукушка 
1 

   

21. Проект«Визуализируемгромкостьзвука» 1    

ВСЁВМИРЕОТНОСИТЕЛЬНО 2  

22. Какизмерить  звук.  Проценты  от  числа. 
Проект «Измерительуровняшума» 

1 
   



23. Конкатенация 1    

БЕЗОПАСНОСТЬДОРОЖНОГОДВИЖЕНИЯ 6  

24. Третьевоскресеньеноября.Перваяпроблема. 
Датчикцветаияркости 

1 
   

25. Проект «Дневнойавтомобиль» 1    

26. Потребительские свойства

 товара.Альтернатива.

Проект«Безопасныйавтомобиль» 

 

1 

   

27. Проект «Трехскоростноеавто» 1    

28. Проект «Ночнаямолния» 1    

29. Проект«Автонакраю». 1    

ФОТОМЕТРИЯ 3  

30. Измерениеяркостисвета 1    

31. Проект«Режимдня» 1    

32. Проект«Измерительосвещѐнности» 1    

ДАТЧИККАСАНИЯ 2  

33. Тактильныеощущения.Датчикикасания 1    

34. Проект«Перерыв15минут».Проект«Ктоне 
работает–тотнеест» 

    

35. Резерв 1    

Итого 35    

 

 

КАЛЕНДАРНЫЙУЧЕБНЫЙГРАФИК 

«Робототехника»,7класс 

№
ур
ок 
а 

 
Тема 

 

Кол-
вочас
ов 

Дата  
Примечание Планируем

ая 
Фактичес

кая 

СИСТЕМЫПЕРЕВОДА 2  

1. Язык «человек -компьютер» 1    

2. Техническийперевод 1    

КОДИРОВАНИЕ 4  

3. АзбукаМорзе 1    

4. Практическаяработа«Кодируемидекодируем» 1    

5. Проект «Телеграф» 1    

6. Практическаяработа«Борьбасошибкамипри 
передаче» 

1 
   

МИРВЦВЕТЕ 1  

7. Цветдляробота.Выполнениепроектов 1    

МИРЗВУКА 1  

8. Частотазвука 1    

РОБОТЫВЛЕСОПОЛОСЕ 1  

9. Защитныелесонасаждения     

ЧИСЛО«ПИ» 3  

10. Диаметри длинаокружности 1    

11. Эксперимент«Ищемвзаимосвязьвеличин 1    

12. Немногоисторииочисле«Пи» 1    

ИЗМЕРЯЕМРАССТОЯНИЕ 2  

13. Курвиметриодометр.Математическаямодельодн

ометра 
1 

   

14. Моделькурвиметр. 1    

ВРЕМЯ 1  

15. Секунда.Таймер.Проект«Секундомеры» 1    



СИСТЕМАСПОРТИВНОГОХРОНОМЕТРАЖА 2  

16. Проект«Стартоваякалитка» 1    

17. Минуты,секунды,миллисекунды… 1    

СКОРОСТЬ 2  

18. Проект«Измеряемскорость» 1    

19. Скорость равномерного и

 неравномерногодвижения 
1 

   

ГДЕЧЕРПАТЬВДОХНОВЕНИЕ 5  

20. Бионика.Датчикультразвука 1    

21. Проект «Дальномер» 1    

22. Проект«Робот-прилипала» 1    

23. Проект «Соблюдениедистанции» 1    

24. Проект «Охраннаясистема» 1    

ИЗОБРЕТАТЕЛЬСТВО 2  

25. Терменвокс 1    

26. Проект«Умныйдом» 1    

СИСТЕМАПОДСЧЁТАПОСЕТИТЕЛЕЙ 3  

27. Подсчетпосетителей.Блокпеременная 1    

28. Проект «Считаемпосетителей» 1    

29. Проект «Проходчерезтурникет» 1    

ПАРКОВКАВГОРОДЕ 5  

30. Плотностьавтомобильногопарка 1    

31. Проблемапарковкивмегаполисе 1    

32. Проект «Парковка» 1    

33. Оптимизация 1    

34. Опыт 1    

35. Резерв 1    

Итого 35    

 

 

 

КАЛЕНДАРНЫЙУЧЕБНЫЙГРАФИК 

«Робототехника»,8класс 

 

№
ур
ок
а 

 
Тема 

 

Кол-
вочас
ов 

Дата  
Примечание Планируем

ая 
Фактичес
кая 

СЛОЖНЫЕПРОЕКТЫ 3  

1. Какработатьнадпроектом.Проект«Системагаз-

тормоз» 

1    

2. Реализуемиоформляемпроект.Проект«Робот 
наКПП» 

1 
   

3. Проект«Робот-

уборщик».Проект«Цветоваясистемауправления

» 

1 
   

ПРОГРАММНЫЙПРОДУКТ 2  

4. Требованияквашимпрограммам.Практическая

 работа

 «Свойстваматематически

хдействий».Практическаяработа«Вспомогатель

наяпеременная» 

 
1 

   

5. Практическаяработа«Сравни–

иузнаешьистину». Проект «Управление 
электромобилем» 

    

МЕХАНИЧЕСКИЕПЕРЕДАЧИ 1  



6. Зубчатые передачи. Исследование 
«Передаточныеотношения».Практическаяработ

а«Спидометрдляроботаскоробкойпереключения

передач».Проект«Мгновеннаяскорость» 

 
 

1 

   

ИМПРОВИЗАЦИЯ 3  

7. Импровизация и робот. Исследование 
«Случайноечисло» 

1 
   

8. Проект «Игра  в  кости». Проект

 «Конкурстанцев» 
1 

   

9. Проект «Робот,говорящийвыпавшеечисло» 1    

ПЕРСОНАЛЬНЫЕСЕТИ 1  

10. Dybiko. Практическая работа «PAN или 
пропал».Проект «Экипажлунохода» 

1 
   

РУЧНОЕУПРАВЛЕНИЕ 1  

11. Системыуправления.Прокт«Геймпад» 1    

ПРОМЫШЛЕННЫЕРОБОТЫ 4  

12. Роботывпромышленности.Проект«Движемсязи

гзагом 
1 

   

13. Проект«Плавноедвижениеполинии».Проект 
«Движемсяпрямо». 

1 
   

14. Проект «Используем  два

 датчикацвета».Проект«Гараж 

будущего» 

1 
   

15. Проект«Используемчетыредатчика».Проект 
«Складской робот» 

1 
   

АВТОМАТИЧЕКИЙТРАНСПОРТ 2  

16. Персональный автоматический транспорт. 
Проект«Кольцевоймаршрут» 

1 
   

17. Проект«Инверсия» 1    

АВТОМАТИЧЕСКОЕУПРАВЛЕНИЕ 3  

18. Теорияавтоматическогоуправления.Проект 
«Держипланку» 

1 
   

19. Проект «Робот,будьпринципиальным».Проект 
«Поехали нарегуляторе» 

1 
   

20. Проект«Секретнаяслужба» 1    

ЗАКОНЫРЕГУЛИРОВАНИЯ 6  

21. Пропорциональныйзакон.Интегральныйзакон.

Исследованиеработыинтегральногорегулятора 

 

1 
   

22. Дифференциальный закон. Исследование 
работыдифференциальногорегулятора 

1 
   

23. Линейныерегуляторы.  Практическая  работа 
«Композициилинейныхрегуляторов» 

1 
   

24. Нелинейные регуляторы. Исследование 

работыкубического регулятора. Проект «Идеи 

новыхрегуляторов» 

 

1 

   

25. Пропорционально-интегрально- 
дифференциальный регулятор. Проект 
«Соблюдайдистанцию» 

 

1 

   

26. Проект«Вдольчернойлинии» 1    

ПРОФЕССИЯ–ИНЖЕНЕР 8  

27. Данные, информация, знания.

 Инженернаяспециальность.Проект«

Сушилкадлярук» 

1 
   



28. Проект «Светофор». Практическая работа 
«Секундомер для учителя

 физкультуры».Практическаяраб

ота«Стартоваясистема» 

 

1 
   

29. Проект «Приборная  панель».

 Исследованиеработы  лифта.

 Практическая работа 
«Стиральнаямашина» 

 

1 

   

30. Практическая работа «Регулятор 

температуры».Проект«Послушныйдомашнийпо

мощник» 

1 
   

31. Проект«Валли».Практическаяработа«Робот- 
газонокосильщик» 

1 
   

32. Проект «Робот-футболист».

 Практическаяработ«Робот-

погрузчик» 

1 
   

33. Практическаяработа «Чертежнаямашина» 1    

34. Проект«Сборкосмическогомусора» 1    

35. Резерв 1    

Итого 35    

 


